
BüyüK öLçEKLi HARİTA vAnIMINDA
FOTOGRAMETRiK NİRENGİ UYGULAMASI

GiRİŞ:

_ lsıanbul Meıropoliıen alanının ''Sayısal Foto8ramerik Hariası''nın yapımı söz
konusu olduğunda, gerek bu harialann yapımı, gerekrc ilerde bunlann kullanımı
sırasında gereksinim duyulan koordinatlan bilinen noktalann temini amacı ile
"Fotogrametrik Nirengi" yönetiminin uygulanmasına kaıaı verilmişdı. Bilindiği. gibi bu yöntem 1960'lı yıllardan beri yurdumuzda l/5000 ölçekli STK haritaların
yapmında kullanılmaktadır. Son yıllarda teknolojideki, büytik gelişmelere paıalel ola-
rak, l/1000 ve ı/500 gibi büyük ötçekli haritalann yapımında da bu yöntemin kul-
lanılması mümkün olrnuşdr. Zira, tiiı uraftan hava kameralarıııda FMC teİtibalı uy_
gulamaya girmiş, böylece alçak uçuşlardaki resim sıırüklenmesi haıası minimuma
indirilmek sureıiyle, büyük ölçekli fotoğraf çekmek ve hassasiyeıi artnrmak
mümkün olurken, diğer taraftan, Analitik Stereodeğerlendirme aletleri Ye yüksek ka-
pasiteli bilgisayarların da deweye girmesi ile fotogrameırik nfuehgi iir;ümi, daha
hassas, daha çabuk ve daha kolay olarak elde edilebilir olmuşnır.

Aıağıda, İstanbul Metropoliten alanında uygulanan ;Foogrametrik Nirengi'
yönedmine kısaca değinilmi§ air.

İsanbuı Metropoıiten alanı, bauda B iıyıikçekme.e göıiinden, doğuda Tuzlayı da
içine alan, toplam 875 m2 ıik bir alanı kapsamakıadır. Bu alan, (Şekil t) de
görüldiiğü gibi 21 blokh ayrrlmış olup, her blok bağımsız olarak dengelenmişıir.

Fotogrametrik Nirengi (Hava Nirengi) çalışmaları başlıca 4 aşamada
yapllmışııİ:

r) ARAZİ çALIşMALARI

Prof. Dr. Erdoğan ÖRÜKLÜ
Ar.Gör.Müh.sevim KAHYA

Bloklann konum kontrolu için, daha önce ülke nirengi ağına bağh olaıak
yapılmış olan yeıerli hassasiyetıeki t25 adet meEopoliten nirengi nokıasından yaraf-
lanılmış0I. Bu noktalara dayalı olarak, her blok'un çevresine, i=2b aralıktarla olacak
şkilde, jeodezik yöntemlerle nirengi noktalan tesis edilmiş, hava işareüeri yapılıp
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koordinadan hesapıanmıştır. Bloklann ytıi<seHik kontrolu için de, iilke nivelman

*r" Ügı, 
"ırr"t'uçuş 

tı-ogruıtusunda i= +t araııııarıa tot kontroı noktalafı tesis

Şll"..X,-lr"* iy*lİrl yapılmış ve hassas nivelrnada koiları belirlenmiştir, Aynca,

Uvmlarna nohaları aü altında her im2 ye 4 ıane düş€c€k şekilde arazide uygun yer-

İ"İ."""t"l, 
"S. 

.Oip hava işaretleri yİpılmıştır, Bt tle ilerde kadastral harialar}a

;ğ;; k *.k ."r.', l| arariOe U,lunJUlen İ,adasno nottalanna da hava işaıederi

ffiİİ;;. (Şekil 2) de, BlokÜ modellerin ve çeşitli noktalann üğılrmı
goite.ıriiştir, (rçuş yönü: doğu-batr olarak düşiintiımüştiır),

2) UçUş

Arazideişaıetlemelerbittiktensonra,ikimotorlubiıCesma,uçağıileuçuş
vaoıımıstır. Resimıerdeki siiriıtlenme hatasınr çok a7a indiİen FMC (= Forrvard Mo_

iı"'" 
'cJ.ran.r,ı"") 

tertibatıı Zeiss RMK 23130 luk bir hava kamerası .ile.
u"rı*rr*. l/l000 ölçekli harita§ yapılacak yerlerde tloğu,batı yönünds uçularak 1/

+ino oı'ç"uı totograflar, 1/500 ölçekli haritası yapılacak yerlerde i§e, kuzey"giıney

,oniiJJ ,*ıur"r-ıR000 Ölçeui fobğraİlar elde edilmiştir. Fotoğraf çekiminde bo_ .
yuna bindiİme % 80, enine bindirme % 30 olarak planlanmıştır,

3) öLÇÜ

Fotograınetrik nirengi ölçü işleri, InErmap Anarytic (IMA). aletinde, stereo-

-rpuotoİ .oC onda ve ;Bagırnsz Modellerle Blok Dengeleme" yöntemine göre

İrprİ.ş*. ll".."a"lde en İ 6 baglantı noktasından ayn olarak,.o modele giren

İ; tÖ; mevcut bütün noktalaİ ve projek§iyon merkez]erinin koorünadarı

olçulııp JyO.ailrniştir. Bağlantı nokıalan arazide işaredi nokıalaı olınpyıp daha çok,

'U-lİ" tİş".İl"". İoşsi ğti modelOe net görtınen doğal nokıatardır, Bu,tiiür nokıa-

ıur,i tuio.^arğ, v"ıerae zeıss pııl-ı nokta aşıma aletinden yararlanılmıştır, IMA

aletinin ölçme plEsizyonu 2 milğon'dur.

4) DENGELEME

Fotosrametrik nirengi ölçülerinin'dengelenmesi, bağımsız modellerle blok

O""g.j"."'İçin Sİr"gaıt ü"niver'sitesince geliştirilm§ olan PAT-MR.yazrlımının PC ,,

,ers."ionu tulİa,nlarak yapılmıştıı. Bu programla kontrol nokalan, ek bilgiler ve fo-

og*;d.ik olç."l", 
"n 

tuçuİ t 
"ler 

yönemin€ görö deng9lenmekıedir, Sbkastik

.oo"ıd"nottı,,'enokta-koordinadanarasınübirkorelasyonbüunmamakadrİ.
noÇ*rn yupr.,nd" ölçmetersırasında yapılan kaba hatahnn ayıHanm,sın otoma-

* İl"r"t gerçetleştirlİen bir Robust İeİtirimi vaıür, Pfoğram iteratif yönemle

İarş.urıu-Or.. Kaba hatalar ayıklandiktan sonra, tekrar Robust kesüimi kul-

İııılmatszın tesin hesaplara ge4ilmeKedir,



SONUÇ:

LI'ı'laRAl'UR:
ALK[Ş. A.; SAYGA\'.Z.; KoYUNCU,D.; Fhoı,ogİamcEic Mapping

For Isunbul Land ]nti,ırınaıion Systcnr lSP 16. C-ongrcss Kyoıo/JAPAN.
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Projenin tımanıı henüz bitmeniş tıtn]akla l»raber, bugüne kıdar elde edilen

Fotogranıctrik ölÇmc \e dongcleme İiesap çüİüla(, incclendiğinde, bclirlcncn hau-
larıIı "Büyiik Ötçckli Hariıalarııı Yapınr Yöncımcliğind.ki" haıa sınırlarr içindc
kdüğı tiil.iilmckL(xl i r.

Dolxyısi iie, fıotogranrclrik nirengi yönıcminin modern teknoloji saycsinde

biiyük ölçekli haritı yapıüı]ında etkili Vc ckonomik olalak kullaıılabileccği
anlaşılm:ı ktad ır.
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